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A tananyag
Oktatasi cél

A targy oktatasanak célja a mechatronika terllégralkalmazott elektronikus alap-aramkd
mikodésének, alkalmazasi lebségeinek megismerése, az aramkorszemlélet fejeszté

rok

Az ismeretanyag leirasa:

Teljesitménysisitok. A teljesitményafsitok jellemz paraméterei. Az ellenuténerssitt mikodési
elve, A, B, és AB osztalyu teljesitméngsitok tulajdonsagai. Teljesitményaitok kapcsolas
megoldasai. Egyenfesziltség-stabilizatorok. Refgadesziltség-forrdsok. Soros egyenfeszuiis
stabilizatorok. Kapcsold uzdirstabilizatorok. Faziszart hurkok. A faziszart Huriikdési elve. A
PLL-ek fajtai. A PLL-ek dinamikus tulajdonsagaikalmazasai. Szintézerek. Analdég multiplexe
Mintavew-tartd, koves-tartd aramkorok. Analdg-digitdlis atalakitas jeilsi. Kozvetlen ég
kdzvetett atalakitds elvéntkddé analog-digitélis atalakitok. Digitalis-analog atetas jelleméi.
Kdzvetlen és kdzvetett atalakitas elvéitkiaus digitalis-analdg atalakitok.

Egyenaraml motorok paraméterei, alapegyenletekkidalat. Mechanikai és sebességi gorbék.
Terhelhebségi hatarok. Szabalyozott aramiranyitos hajtagei@yamu szaggatos hajtasok,
felépités, vezérlés, mechanikai jelleggdrbék. Agzin motoros hajtdsok:
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Az eléadasok témakorei

Oktatasi

hét

1. Félévi kovetelmények ismertetése. Osszefoglalbtigsiédiodak, tranzisztorok, &sits
alapkapcsolasok.

2 Teljesitménysisitok, ellentteni mitkodés, efsits osztalyok, hatdsfok

3 Referenciafesziiltség-forrasok. Soros egyenfesgillst@bilizatorok

4, Kapcsold Uzerin stabilizatorok

5 A faziszart hurok rikodési elve. A PLL-ek fajtai. A PLL-ek dinamikudajdonsagai,
alkalmazasai.

6. PLL szintézerek kapcsolasaiikbdése.

7. Rektori szlinet

8. D/A atalakitas jellemd. Kdzvetlen atalakitas elvénikiods digitélis-analdg atalakitok

9. Kozvetett atalakitas elvénikods digitélis-analog atalakitok.

10. Kodzvetlen atalakitas elvénikbds analog-digitalis atalakitok.

11. Kozvetett atalakitas elvénitkodé analdg-digitalis atalakitok.

12. Egyenaramud motorok paraméterei, alapegyenletekkbédalat. Mechanikai és
sebességi gorbék. Terhelbstgi hatarok. Aszinkron motoros hajtasok:

13. ZH a félév tananyagabdl

14. Osszefoglalas, ismétlés, vizsgara felkészités

Feélévkozi kbvetelmények

A szamonkérés tartalma és madja.
Vizsga a teljes félévi anyagbdl irasban. A vizsgaoasatas (alairds megszerzésének) feltéte
eléirt zarthelyi dolgozat teljesitése legalabb elégség) szinten.
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RészvételA részvétel a foglalkozasokon kotelez

Irodalom Az oktaté altal biztositott elektronikus jegyzetek







